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Eligible au plan de formation  
de votre entreprise 
Numéro d’agrément :  
11921201492

SHERPA Engineering
Depuis sa création en 1997, SHERPA Engineering accompagne les grands  
industriels dans l’étude, la conception et la validation de systèmes  
techniques pilotés, en s’appuyant sur une expertise pointue de l’approche 
système orientée modèle (MBSE).

Nos interventions couvrent un large éventail de secteurs : automobile,  
aéronautique, énergie, naval, défense, spatial, industrie manufacturière et 
agroalimentaire. Nous apportons une vision globale des systèmes en les 
modélisant selon plusieurs axes (téléologique, fonctionnel, physique) et  
en assurant une cohérence entre les exigences et les modèles.

Notre savoir-faire repose sur la modélisation dynamique, la simulation temps 
réel, la mécatronique, la commande de systèmes dynamiques et la validation 
fonctionnelle des lois de commande, à chaque étape du développement 
produit et tout au long de son cycle de vie.

Nos domaines d’application sont variés et incluent notamment :
• les véhicules autonomes et les systèmes d’aide à la conduite,
• la mobilité partagée,
• la gestion optimisée de l’énergie,
• la conception de systèmes multi-physiques (électriques, hydrauliques, 
mécaniques…).

Le pôle Formations
Fortes de leur expérience terrain, nos équipes d’ingénieurs ont, depuis une 
vingtaine d’années, développé des formations techniques à destination de 
leurs pairs. Initialement créées pour répondre aux besoins spécifiques  
d’un grand constructeur automobile, ces formations ont évolué et se sont 
enrichies au fil des projets.

Depuis plus de 20 ans, nos formations « métier » permettent à des  
ingénieurs et techniciens de renforcer leurs compétences, de monter en 
expertise et de gagner en autonomie dans leurs missions.

Une offre de formation technique, personnalisable  
et ancrée dans le réel
SHERPA Engineering propose des formations à la démarche système,  
en inter ou intra-entreprises, intégrant de nombreux exemples métiers  
issus de nos expériences terrain. Ces formations peuvent être entièrement  
personnalisées pour répondre au mieux à vos enjeux spécifiques.

Conçues dans une logique de transfert de compétences et de  
technologies, nos formations s’appuient sur plus de deux décennies de 
projets industriels en modélisation, simulation et contrôle-commande 
dans des secteurs très diversifiés.
Les sessions de formation sont riches en cas pratiques, retours  
d’expérience concrets et illustrées par l’utilisation des technologies  
les plus récentes du marché.

En plus de notre catalogue, nous proposons également des formations 
sur mesure, construites en étroite collaboration avec nos clients pour 
s’adapter à leurs besoins, leurs outils et leur environnement métier.

Nos formations s’adressent à un public varié : salariés, salariés en  
reconversion ou en congé de formation, demandeurs d’emploi…  
Elles sont accessibles aux directeurs ou responsables techniques,  
ingénieurs, techniciens et universitaires souhaitant acquérir de nouvelles 
compétences ou approfondir leur expertise dans les domaines que  
nous couvrons.

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2024/08/certificat-sherpa-engineering-2024-2027pdf.pdf


Panorama de nos formations

Comportements statiques et 
dynamiques des composants 
hydrauliques

Technologie, utilisation et 
contrôle des moteurs  
électriques rotatifs

Modélisation et management 
des systèmes thermiques 

Théorie et application de la 
commande prédictive  
fonctionnelle

Modélisation dynamique par la 
méthode des Bond Graphs :  
théorie 

Conception de systèmes  
mécaniques asservis

Spécification d’essais et  
identification de systèmes  
non linéaires

Analyse et contrôle des  
systèmes dynamiques linéaires

Logiciels : MATLAB, Simulink, 
Stateflow 

INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

FUEL CELL System Workshops:  
• Definition - Principles - Stakes 

• Framing the Project 

• Internal Functional Analysis 

• Physical Analysis 

• Needs Completion 

• PIVV - QHC 

• LINKS SE, RBE, MBSE 

• Collaborative Works 

FUEL CELL System Modeling:
 • H2 Applicative Modeling 

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE  
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE COMMANDE

Approche système, collecte et 
analyse des besoins  

Méthodologie d’écriture des 
spécifications et exigences

Méthodologie de validation et 
vérification

En partenariat 
avec

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2024/08/certificat-sherpa-engineering-2024-2027pdf.pdf


PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

Approche système, collecte  
et analyse des besoins 

Méthodologie d’écriture des  
spécifications et exigences

Méthodologie de validation  
et vérification

Formations disponibles

Ingénierie Système pragmatique

INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

Cette thématique propose une approche  
opérationnelle de l’ingénierie système, centrée  
sur les méthodes et outils permettant de maîtriser  
la complexité des projets industriels. 

Les participants découvriront des conseils concrets 
sur la manière de structurer les besoins, définir  
les exigences, assurer la traçabilité et coordonner  
efficacement les différentes disciplines  
pour sécuriser le cycle de vie produit.

Bénéfices
• Réduire les risques liés à la complexité des projets.

• �Comprendre et appliquer les bonnes pratiques  
de l’ingénierie système au quotidien.

• �Améliorer la qualité et la cohérence  
des spécifications techniques.

• �Optimiser la collaboration interdisciplinaire  
pour gagner en efficacité et en fiabilité



Approche système, collecte et analyse des besoins

Approche système, collecte  
et analyse des besoins

Méthodologie d’écriture des  
spécifications et exigences

Méthodologie de validation  
et vérification

OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à savoir obtenir, analyser, synthétiser 
et faire converger des besoins émis par les demandeurs
et à connaître les principes et les outils de l’approche
Système. 

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation intéresse les ingénieurs ayant à réaliser  
la collecte et la synthèse des besoins entrants d’un système

PRÉ REQUIS  
Cette formation s’adresse aux personnes ayant une première 
expérience en conception / notion de Cahier des Charges /
Différences Organe Fonction/ Use Case et ayant un projet 
(en cours ou en prévision) impliquant cette activité.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES 
Cette formation comportera systématiquement un
volet théorique ainsi que plusieurs exercices pratiques et 
mises en situation. Selon le temps disponible, les exercices 
pourront être réalisés en partie ou complètement par les 
personnes formées.
Un bilan intermédiaire est réalisé pendant le stage afin 
d’évaluer les stagiaires et d’ajuster la pédagogie selon leurs 
retours si nécessaire. 
Les formateurs peuvent également évaluer les travaux
réalisés par les stagiaires hors formation afin de leur faire un 
retour sur leurs acquis et les pistes à suivre.

PROGRAMME
• Contexte
• �Vue d’ensemble de la méthodologie (réception & lecture,  

reformulation, échanges, compraison des sources, TD)

• �De l’importance méthodologique et 
comportementale 

• �Rappel des outils (diagramme de contexte, analyse fonctionnelle 
interne, diagramme de séquences, TD)

Code : IS-P (1)

Durée : 2 jours

Lieu : Paris

# Dates : nous consulter

Type : Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Formations disponibles

INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/is-p-1-1.pdf


Méthodologie d’écriture des spécifications et exigences

Approche système, collecte  
et analyse des besoins

Méthodologie d’écriture des  
spécifications et exigences

Méthodologie de validation  
et vérification

OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à connaître les problématiques à l’ori-
gine des exigences et les critères de qualité d’une exigence
et d’une spécification. Elle permet aussi d’apprendre une 
approche structurée pour définir une architecture de spéci-
fication (ensemble d’exigences).
Enfin à l’issue de cette formation, vous connaitrez les 
solutions et bonnes pratiques pour écrire une exigence de 
qualité, vous saurez identifier les manques d’une exigence 
existante définir un pattern (Template d’exigence).

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation intéresse les ingénieurs ayant à réaliser  
la collecte et la synthèse des besoins entrants d’un système

PRÉ REQUIS  
Pour suivre cette formation, il est nécessaire de disposer 
d’une première expérience en conception et d’avoir un projet  
(en cours ou en prévision) impliquant d’écrire des exigences.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES 
Cette formation comportera systématiquement un
volet théorique ainsi que plusieurs exercices pratiques et 
mises en situation. Selon le temps disponible, les exercices 
pourront être réalisés en partie ou complètement par les 
personnes formées.
Un bilan intermédiaire est réalisé pendant le stage afin 
d’évaluer les stagiaires et d’ajuster la pédagogie selon leurs 
retours si nécessaire. 

PROGRAMME
• Contexte : problématique de l’écriture de spécifications
• �Vue d’ensemble de la méthodologie
• �Architecture méthodologique : fonctions types, niveaux  

fonctionnels, caractéristiques 
• �Architecture des patterns

Code : IS-P (2)

Durée : 2 jours

Lieu : Paris

# Dates : nous consulter

Type : Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Formations disponibles

INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/is-p-2-1.pdf


Méthodologie de validation et vérification

Approche système, collecte  
et analyse des besoins

Méthodologie d’écriture des  
spécifications et exigences

Méthodologie de validation  
et vérification

OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à comprendre les enjeux et les diffé-
rences entre les deux « V ». Elle vous permettra d’apprendre 
différentes approches pour écrire un plan de V&V complet 
et pertinent et pour réaliser la V&V (outils, matrices, etc.).
A l’issue de cette formation, vous saurez dépouiller et écrire 
des rapports d’anomalies et connaîtrez le process de prise 
en compte des rapports d’anomalies. 

PUBLIC CONCERNÉ 
Il est nécessaire de disposer d’une expérience en conception, 
d’avoir un projet (en cours ou en prévision) impliquant à la fois 
des exigences ainsi que la validation et la vérification.

PRÉ REQUIS  
Cette formation s’adresse aux ingénieurs et techniciens 
ayant à confirmer par des preuves que les exigences spéci-
fiées sont satisfaites et que les exigences spécifiées pour 
une utilisation spécifique ou une application sont satisfaites.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES 
Cette formation comportera systématiquement un
volet théorique ainsi que plusieurs exercices pratiques et 
mises en situation. Selon le temps disponible, les exercices 
pourront être réalisés en partie ou complètement par les 
personnes formées.
Un bilan intermédiaire est réalisé pendant le stage afin 
d’évaluer les stagiaires et d’ajuster la pédagogie selon leurs 
retours si nécessaire. 

PROGRAMME
• Contexte : importance de la V&V et son processus
• �Vue d’ensemble de la méthodologie : environnement
• �Méthodes & Outils 
• �Importance méthodologique et comportementale

Code : IS-P (3)

Durée : 2 jours

Lieu : Paris

# Dates : nous consulter

Type : Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Formations disponibles

INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/is-p-3-1.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

Comportements statiques  
et dynamiques des  
composants hydrauliques

Technologie, utilisation et  
contrôle des moteurs  
électriques rotatifs

Modélisation et management  
des systèmes thermiques

Théorie et application de la  
commande prédictive  
fonctionnelle

Modélisation dynamique par  
la méthode des Bond Graphs :  
théorie

Conception de systèmes  
mécaniques asservis

Spécification d’essais et  
identification de systèmes  
non linéaires

Analyse et contrôle des  
systèmes dynamiques  
linéaires

Logiciels : MATLAB,  
Simulink, Stateflow

Formations disponibles

Modélisation multiphysique et contrôle-commande

De la modélisation à la validation virtuelle :  
accélérez vos projets.

Nos formations MBD vous donnent les clés pour :
• �anticiper les problèmes en amont grâce à  

la modélisation système.
• �gagner du temps et réduire les coûts  

via la validation virtuelle.
• �concevoir, dimensionner et optimiser vos systèmes 

plus efficacement.
• �développer des lois de contrôle-commande  

robustes.

Des modules spécialisés complètent le parcours  
pour approfondir :
• la modélisation avancée (Bond Graphs).
• �le contrôle-commande appliqué aux modèles  

physiques.
• les actionnements hydrauliques et électriques.

Une approche concrète, orientée résultats,  
pour transformer vos modèles en véritables leviers 
d’innovation et de performance.

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE COMMANDE

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE



INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE COMMANDE

Comportements statiques et dynamiques  
des composants hydrauliques

Comportements statiques  
et dynamiques des  
composants hydrauliques

Technologie, utilisation et  
contrôle des moteurs  
électriques rotatifs

Modélisation et management  
des systèmes thermiques

Théorie et application de la  
commande prédictive  
fonctionnelle

Modélisation dynamique par  
la méthode des Bond Graphs :  
théorie

Conception de systèmes  
mécaniques asservis

Spécification d’essais et  
identification de systèmes  
non linéaires

Analyse et contrôle des  
systèmes dynamiques  
linéaires

Logiciels : MATLAB,  
Simulink, Stateflow

OBJECTIF DE LA FORMATION
A l’issue de cette formation, vous serez en mesure de  
comprendre les fonctionnements statiques et dynamiques 
des composants hydrauliques et aurez acquis une bonne 
perception de l’influence du comportement de chaque type 
de composant sur le fonctionnement global de systèmes 
hydrauliques.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation intéresse toutes les personnes susceptibles 
de concevoir, d’utiliser, de mettre en œuvre des systèmes 
hydrauliques et désirant en appréhender précisément les  
fonctionnements statiques et dynamiques.

PRÉ REQUIS  
Cette formation s’adresse aux personnes ayant des
connaissances solides en analyse linéaire et en dynamique 
des systèmes ou aux personnes ayant déjà suivi la formation  
DLA1 (Initiation à l’analyse des systèmes dynamiques).

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES 
Cette formation comporte systématiquement un volet 
théorique et un volet pratique, uniformément répartis sur la 
durée de la session. Le volet pratique permet d’illustrer les 
concepts théoriques par des exercices et des exemples
tirés de problèmes réels rencontrés par les ingénieurs de 
SHERPA Engineering lors d’études.
Ces exemples sont développés sur des outils informatiques 
métiers. Aucune notion d’informatique n’est nécessaire.

PROGRAMME
• Brefs rappels d’automatique
• Caractéristiques des fluides
• Les organes de contrôle
• Les vérins linéaires et rotatifs
• Les moteurs et pompes
• Les accumulateurs
• Les servovalves et servo distributeurs
• Les lignes et flexibles
• Aperçu des systèmes électromagnétiques

Code : HC1

Durée : 3 jours

Lieu : Paris

# Dates : nous consulter

Type : Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Formations disponibles

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/hc1--2-1-2.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE COMMANDE

Technologie, utilisation et contrôle des moteurs électriques rotatifs

OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à appréhender les principes de 
fonctionnement et technologies des différents types des 
moteurs électriques rotatifs et leurs applications.  
A l’issue de cette formation, vous saurez dimensionner et 
contrôler une machine électrique pour une application  
voulue et  modéliser des machines électriques.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation s’adresse aux ingénieurs et techniciens 
concepteurs ou utilisateurs de systèmes faisant intervenir  
desactionneurs électriques et désirant en appréhender  
précisément les fonctionnements statiques et dynamiques.

PRÉ REQUIS  
Cette formation est ouverte aux personnes possédant des
connaissances de base en électricité (par exemple :  
U = RxI, ou calcul des tensions en série).  
Pour la modélisation des moteurs électriques, il est préférable 
d’avoir la connaissance de la dynamique des systèmes ou 
d’avoir suivi la formation ACLTI1 (Analyse et Contrôle des 
systèmes dynamiques linéaires).

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES
Cette formation comporte systématiquement un volet 
théorique et un volet pratique, uniformément répartis sur la 
durée de la session. Le volet pratique permet d’illustrer les 
concepts théoriques par des exercices et des exemples
tirés de problèmes réels rencontrés par les ingénieurs de 
SHERPA Engineering lors d’études.
Ces exemples sont développés sur des outils informatiques 
métiers. Aucune notion d’informatique n’est nécessaire.

PROGRAMME
• I�nformation générale : base de la mécanique rotationnelle,  

unités utilisées
• �Phénomènes électromagnétiques de base dans  

les moteurs électriques
• Le moteur à courant continu (moteur CC)
• Le moteur asynchrone
• Introduction au moteur à courant continu sans balais
• La machine pas à pas
• Electronique de puissance & Etage de puissance
• Commande des machines électriques
• Propriétés des machines électriques
• TP et exemples

A la fin de formation, un exemple de dimensionnement systémique 
d’une machine électrique sera présenté. 
Si le temps de la formation le permet, un cas de conception d’une 
machine électrique sera présenté.

Code : EC

Durée : 3 jours

Lieu : Paris

# Dates : nous consulter

Type : Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Formations disponibles

Comportements statiques  
et dynamiques des  
composants hydrauliques

Technologie, utilisation et  
contrôle des moteurs  
électriques rotatifs

Modélisation et management  
des systèmes thermiques

Théorie et application de la  
commande prédictive  
fonctionnelle

Modélisation dynamique par  
la méthode des Bond Graphs :  
théorie

Conception de systèmes  
mécaniques asservis

Spécification d’essais et  
identification de systèmes  
non linéaires

Analyse et contrôle des  
systèmes dynamiques  
linéaires

Logiciels : MATLAB,  
Simulink, Stateflow

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/ec--1-1-2.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE COMMANDE

Modélisation et management des systèmes thermiques

OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à fournir :
• �une vue système de l’architecture technique en jeu dans la 

gestion thermique des véhicules automobiles
• �une vue d’ensemble des technologies de modélisation des 

systèmes énergétiques et thermiques
• �une vue d’ensemble des activités et des outils de  

conception basés sur des modèles (Model Base Design) 
existants pour soutenir les activités des concepteurs à 
tous les stades du cycle de vie du système

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation est destinée aux ingénieurs et techniciens 
impliqués dans les activités de conception de systèmes  
thermiques et de leur contrôle commande

PRÉ REQUIS  
Cette formation ne nécessite pas de prérequis. Cependant,
il est recommandé d’avoir des notions de thermique dans le 
domaine automobile.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES 
Cette formation comporte systématiquement un volet 
théorique et un volet pratique, uniformément répartis sur la 
durée de la session. Le volet pratique permet d’illustrer les 
concepts théoriques par des exercices et des exemples
spécifiques.  
Les thèmes sont abordés à partir d’exemples métiers tirés 
des expériences réelles rencontrées par les ingénieurs de 
SHERPA Engineering lors d’études.

PROGRAMME
Jour 1
• �Introduction sur les évolutions de l’ingénierie système pour le 

domaine automobile
• �Classification des outils de modélisation en support à chaque 

couche d’ingénierie
• Etude de cas concret utilisant la modélisation fonctionnelle
• �Introduction au MBD multiphysique pour les systèmes ther-

miques de Véhicules Electriques
• �Introduction aux systèmes physiques appliqués à la gestion 

thermique des véhicules automobiles
• Apprentissage de l’Air Humide
• Modélisation thermique d’un habitacle automobile (confort)
• Modélisation de la boucle de réfrigération

 Jour 2
• Quelques rappels théoriques sur les automatismes
• �Introduction au contrôle d’un système de climatisation et au 

thermal management
• Les grandes règles de conception du contrôle de climatisation
• �Exemples de plateforme de simulation :  

Thermal Management / Tesla Model 3 
• Bilan de la formation 

Code : MMST

Durée : 2 jours

Lieu : Paris

# Dates : nous consulter

Type : Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Formations disponibles

Comportements statiques  
et dynamiques des  
composants hydrauliques

Technologie, utilisation et  
contrôle des moteurs  
électriques rotatifs

Modélisation et management  
des systèmes thermiques

Théorie et application de la  
commande prédictive  
fonctionnelle

Modélisation dynamique par  
la méthode des Bond Graphs :  
théorie

Conception de systèmes  
mécaniques asservis

Spécification d’essais et  
identification de systèmes  
non linéaires

Analyse et contrôle des  
systèmes dynamiques  
linéaires

Logiciels : MATLAB,  
Simulink, Stateflow

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/mmst.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE COMMANDE

Théorie et application de la commande prédictive fonctionnelle

OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à : 
• �sensibiliser à l’intérêt d’une démarche de conception de 

commande à base de modèle.
• �transmettre les principes de la technique de commande 

PFC (Predictive Functional Control) développée et utilisée 
dans de nombreux projets industriels.

• �présenter une démarche et des méthodes pour la  
conception, d’un système de commande.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation s’adresse à des ingénieurs et techniciens
familiarisés avec les principes des systèmes asservis,  
désirant maîtriser les principes, avantages et champs
d’application de la commande prédictive fonctionnelle PFC.

PRÉ REQUIS  
Il est nécessaire d’avoir des connaissances de base en
mathématiques et en modélisation de systèmes dynamiques,  
d’être sensibilisé à la problématique de commande et de 
maîtriser les principes fondamentaux des systèmes  
asservis et de l’automatique linéaire.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES 
Cette formation comporte systématiquement un volet 
théorique et un volet pratique, uniformément répartis sur  
la durée de la session. Le volet pratique permet d’illustrer 
les concepts théoriques par des exercices et des exemples
métiers issus de problèmes réels rencontrés par les  
ingénieurs de SHERPA Engineering lors d’études. 

PROGRAMME
• Introduction
• Rappels des principales notions de commande
• La commande prédictive à base de modèle (MBPC)
• Predictive Functional Control (PFC)
• �Utilisation de la commande PFC avec des systèmes  

réputés difficiles
• Prise en compte de spécifications particulières avec PFC
• Aspects pratiques de la commande
• Traitement d’exemples

Code : MPC1

Durée : 2 jours

Lieu : Paris

# Dates : nous consulter

Type : Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Formations disponibles

Comportements statiques  
et dynamiques des  
composants hydrauliques

Technologie, utilisation et  
contrôle des moteurs  
électriques rotatifs

Modélisation et management  
des systèmes thermiques

Théorie et application de la  
commande prédictive  
fonctionnelle

Modélisation dynamique par  
la méthode des Bond Graphs :  
théorie

Conception de systèmes  
mécaniques asservis

Spécification d’essais et  
identification de systèmes  
non linéaires

Analyse et contrôle des  
systèmes dynamiques  
linéaires

Logiciels : MATLAB,  
Simulink, Stateflow

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/mpc1.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE COMMANDE

Modélisation dynamique par la méthode des Bond Graphs : théorie

OBJECTIF DE LA FORMATION
A l’issue de cette formation, vous disposerez des  bases 
théoriques des Bond Graphs et d’une méthodologie de
construction et de structuration des modèles.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation s’adresse aux ingénieurs désirant maîtriser 
l’approche BOND GRAPH, technique puissante de
modélisation des systèmes.

PRÉ REQUIS  
Il est nécessaire d’avoir la connaissance de la dynamique 
des systèmes ou d’avoir suivi la formation DLA1 (Initiation 
à l’analyse des systèmes dynamiques) et de faire preuve 
d’une bonne maîtrise de la modélisation ou d’avoir suivi la 
formation MSNL1 (Modélisation des Systèmes Non
linéaires).

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES 
Cette formation comporte systématiquement un volet 
théorique et un volet pratique, uniformément répartis sur  
la durée de la session. Le volet pratique permet d’illustrer 
les concepts théoriques par des exercices simples.
Les études de cas (applications sur un système complet) 
sont développées au sein des modules complémentaires :
• BG2 : Bonds Graphs et Applications mécatroniques,
• BG3 : Bonds Graphs et Applications énergétiques. 

PROGRAMME
• Présentation - Terminologie Bond Graph
• Procédures de construction de modèles Bond Graph
• Multiports
• Pseudo Bond Graph
• Causalité
• Passage du Bond Graph au schéma bloc
• Modèles mathématiques issus du Bond Graph
• Propriétés structurelles
• Apports de l’outil Bond Graph

Code : BG1

Durée : 2 jours

Lieu : Paris

# Dates : nous consulter

Type : Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Formations disponibles

Comportements statiques  
et dynamiques des  
composants hydrauliques

Technologie, utilisation et  
contrôle des moteurs  
électriques rotatifs

Modélisation et management  
des systèmes thermiques

Théorie et application de la  
commande prédictive  
fonctionnelle

Modélisation dynamique par  
la méthode des Bond Graphs :  
théorie

Conception de systèmes  
mécaniques asservis

Spécification d’essais et  
identification de systèmes  
non linéaires

Analyse et contrôle des  
systèmes dynamiques  
linéaires

Logiciels : MATLAB,  
Simulink, Stateflow

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/02/bg1.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE COMMANDE

Conception de systèmes mécaniques asservis

OBJECTIF DE LA FORMATION
A l’issue de cette formation, vous disposerez des bases 
théoriques et pratiques pour modéliser et concevoir 
des systèmes mécatroniques avec leur système de 
contrôle-commande.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation s’adresse aux ingénieurs ou techniciens
désirant acquérir les connaissances dans la conception et
l’asservissement des systèmes mécatroniques.

PRÉ REQUIS  
Cette formation nécessite d’avoir des notions
en automatique des systèmes.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES 
L’ensemble de la formation sera basé sur deux exemples.  
Le premier servira de fil conducteur au formateur.  
Le second servira d’exemple pour les stagiaires. 
Les deux exemples seront à définir / choisir d’un commun 
accord entre la société client et SHERPA Engineering. 

PROGRAMME
Jour 1
• La modélisation
• Le dimensionnement en puissance.
• L’analyse linéaire (début)
Jour 2
• L’analyse linéaire (fin)
• Le dimensionnement fréquentiel
• L’analyse non linéaire
• ��Introduction des contraintes liées à la numérisation des signaux
Jour 3
• Sensibilisation aux problématiques liées à chaque métier
- Electrique
- Hydraulique
- Electronique (contrôle-commande et matériel)

Code : CSMA

Durée : 3 jours

Lieu : Paris

# Dates : nous consulter

Type : Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Formations disponibles

Comportements statiques  
et dynamiques des  
composants hydrauliques

Technologie, utilisation et  
contrôle des moteurs  
électriques rotatifs

Modélisation et management  
des systèmes thermiques

Théorie et application de la  
commande prédictive  
fonctionnelle

Modélisation dynamique par  
la méthode des Bond Graphs :  
théorie

Conception de systèmes  
mécaniques asservis

Spécification d’essais et  
identification de systèmes  
non linéaires

Analyse et contrôle des  
systèmes dynamiques  
linéaires

Logiciels : MATLAB,  
Simulink, Stateflow

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/csma--1-1-2.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE COMMANDE

Spécification d’essais et identification de systèmes non linéaires

OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à transmettre les éléments théoriques 
nécessaires à l’analyse d’essais et à l’identification des 
systèmes dynamiques. Elle permet de sensibiliser à l’intérêt 
de la méthode d’identification globale et à l’optimisation de 
protocoles d’essais. Lors de cette formation, vous appren-
drez à dérouler la démarche d’identification sur un exemple 
industriel complexe.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation s’adresse aux ingénieurs et techniciens  
désirant acquérir une méthode pragmatique pour la  
spécification des essais et l’identification des systèmes  
technologiques complexes.

PRÉ REQUIS  
Cette formation nécessite des notions de modélisation des 
systèmes physiques et des techniques de l’automatique, 
ainsi que des connaissances du traitement du signal  
(filtrage numérique, calculs mathématiques, …) et des  
logiciels Matlab/Simulink.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES 
Cette formation comportera systématiquement un volet 
théorique et un volet pratique, uniformément répartis sur la 
durée de la session. Le volet pratique permettra d’illustrer 
les concepts théoriques par des exercices et des exemples 
spécifiques. Chaque chapitre est accompagné d’exemples 
didactiques tirés de problèmes réels rencontrés par les 
ingénieurs SHERPA lors d’études. Ces exemples sont déve-
loppés sur des outils informatiques métiers. 

PROGRAMME
• Introduction et problématique de l’identification
• Modélisation d’un système physique
• Analyse des essais et traitement des mesures
• Méthodes d’identification d’un système physique
• Extension des algorithmes d’identification
• Optimisation des protocoles d’essai
• Identification d’un système industriel complexe

Code : SEI1

Durée : 3 jours

Lieu : Paris

# Dates : nous consulter

Type : Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Formations disponibles  

Comportements statiques  
et dynamiques des  
composants hydrauliques

Technologie, utilisation et  
contrôle des moteurs  
électriques rotatifs

Modélisation et management  
des systèmes thermiques

Théorie et application de la  
commande prédictive  
fonctionnelle

Modélisation dynamique par  
la méthode des Bond Graphs :  
théorie

Conception de systèmes  
mécaniques asservis

Spécification d’essais et  
identification de systèmes  
non linéaires

Analyse et contrôle des  
systèmes dynamiques  
linéaires

Logiciels : MATLAB,  
Simulink, Stateflow

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/07/sei1-1.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE COMMANDE

Analyse et contrôle des systèmes dynamiques linéaires

OBJECTIF DE LA FORMATION
A l’issue de cette formation, vous aurez acquis les outils  
et méthodes permettant d’analyser et de contrôler les  
systèmes dynamiques linéaires.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation est destinée aux ingénieurs et techniciens 
n’ayant que peu ou pas pratiqué récemment ces techniques : 
bureaux d’études, responsables de projets, services recherche 
et développement, services essais.

PRÉ REQUIS  
Cette formation ne nécessite aucun prérequis.  

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES 
Cette formation comporte systématiquement un volet 
théorique et un volet pratique, uniformément répartis sur  
la durée de la session.  
Le volet pratique permet d’illustrer les concepts théoriques 
par des exercices et des exemples spécifiques.

PROGRAMME
• Problématique de la régulation
• Représentation et Analyse des Systèmes Linéaires Invariants
• Analyse des Systèmes Asservis
• Application aux régulateurs PID
• Réglage des régulateurs PID
• Notions de base de la Commande Prédictive Fonctionnelle

Code : ACLTI1

Durée : 2 jours

Lieu : Paris

# Dates : nous consulter

Type : Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Formations disponibles 

Comportements statiques  
et dynamiques des  
composants hydrauliques

Technologie, utilisation et  
contrôle des moteurs  
électriques rotatifs

Modélisation et management  
des systèmes thermiques

Théorie et application de la  
commande prédictive  
fonctionnelle

Modélisation dynamique par  
la méthode des Bond Graphs :  
théorie

Conception de systèmes  
mécaniques asservis

Spécification d’essais et  
identification de systèmes  
non linéaires

Analyse et contrôle des  
systèmes dynamiques  
linéaires

Logiciels : MATLAB,  
Simulink, Stateflow

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/aclti1-2.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE COMMANDE

Logiciels : MATLAB, Simulink, Stateflow

OBJECTIF  
DE CES FORMATIONS
A l’issue de chacune de ces formations, 
vous connaîtrez et saurez utiliser les 
principales fonctionnalités de ces  
différents logiciels.

Public concerné
Ingénieurs et techniciens concepteurs 
désirant se familiariser à l’utilisation du 
logiciel MATLAB ou se perfectionner 
pour optimiser l’exploitation de ses 
fonctionnalités.

Public concerné
Ingénieurs et techniciens concernés 
par la simulation dynamique des  
systèmes techniques et désirant se
familiariser avec l’utilisation du logiciel 
SIMULINK.

Public concerné
Ingénieurs et techniciens désirant  
maîtriser les fonctionnalités du logiciel
STATEFLOWTM au travers d’une
description détaillée de ses différents
éléments illustrée par de nombreux 
exemples d’applications.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES 
Chacune des formations comporte systématiquement un volet théorique et un volet 
pratique, uniformément répartis sur la durée de la session. Le volet pratique permet 
d’illustrer les concepts théoriques par des exercices et des exemples spécifiques.
Les fonctionnalités du logiciel sont abordées à partir d’exemples métiers tirés de  
problèmes réels traités par les ingénieurs de SHERPA Engineering lors d’études.

Formations disponibles 

MATLABTM SIMULINK STATEFLOW

Pré requis  
Aucun. Cependant, il est recommandé 
d’avoir des notions de programmation.

Pour la formation avancée MAT2,  
il est indispensable de connaître  
l’environnement MATLAB et d’être à 
l’aise avec la programmation dans  
cet environnement ou d’avoir suivi la 
formation MAT1 (Matlab et Systèmes- 
Initiation)

Pré requis  
Connaître l’environnement MATLAB  
ou avoir suivi les stages MAT1  
(MATLAB et Systèmes-Initiation) ou 
MAT2 (MATLAB-Avancé).

Pré requis  
Connaître l’environnement  
MATLAB /SIMULINK ou avoir suivi les
stages MAT1 (Matlab et Système-
Initiation) ou MAT2 (Matlab Avancé) ou
SIM (Simulink).

Voir les programmes et modalités pratiques de ces formations 

←

Comportements statiques  
et dynamiques des  
composants hydrauliques

Technologie, utilisation et  
contrôle des moteurs  
électriques rotatifs

Modélisation et management  
des systèmes thermiques

Théorie et application de la  
commande prédictive  
fonctionnelle

Modélisation dynamique par  
la méthode des Bond Graphs :  
théorie

Conception de systèmes  
mécaniques asservis

Spécification d’essais et  
identification de systèmes  
non linéaires

Analyse et contrôle des  
systèmes dynamiques  
linéaires

Logiciels : MATLAB,  
Simulink, Stateflow

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE



INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE COMMANDE

Logiciels : MATLAB, Simulink, Stateflow
Formations disponibles 

PROGRAMME

S’inscrire

←

S’inscrire

←

S’inscrire

←

Consulter la présentation :   MAT1 / MAT2

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Code :  
MAT1 ou 2

Durée :  
1 ou 2 jours

Lieu :  
Paris

Code :  
SIM

Durée :  
3 jours

Lieu :  
Paris

Code :  
STATE1

Durée :  
3 jours

Lieu :  
Paris

# # #Dates :  
nous consulter

Type :  
Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

Dates :  
nous consulter

Type :  
Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

Dates :  
nous consulter

Type :  
Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€ € €

  PACK « MATLAB COMPLET ET/OU SIMULINK » : une remise est accordée pour l’inscription d’un stagiaire à plusieurs de ces formation  au cours de la même année

MAT1 - Initiation (2 jours)
• Introduction
• Les types de données
• Les matrices 
• Les fichiers de données
• Les graphiques
• La programmation
MAT2 -Avancé (1 jour)
• Introduction
• Utilisation optimisée de MATLAB
• Les S fonctions 
• Interfaçage MATLAB / Excel
• �Autres types de communication : 

Activex, Visual Basic, …

Démarche de modélisation
Présentation générale de Simulink
Création de modèles
Les blocs de référence
La simulation
Les autres fonctionnalités de Simulink
Le masque des blocs 
Les solveurs de Simulink
Les S fonctions
Exemples d’application

Introduction 
Les objets de STATEFLOWTM

Fonctionnalités avancées 
STATEFLOWTM pas à pas
Analyse des modèles
Exemples applicatifs

MATLAB SIMULINK STATEFLOW
Comportements statiques  
et dynamiques des  
composants hydrauliques

Technologie, utilisation et  
contrôle des moteurs  
électriques rotatifs

Modélisation et management  
des systèmes thermiques

Théorie et application de la  
commande prédictive  
fonctionnelle

Modélisation dynamique par  
la méthode des Bond Graphs :  
théorie

Conception de systèmes  
mécaniques asservis

Spécification d’essais et  
identification de systèmes  
non linéaires

Analyse et contrôle des  
systèmes dynamiques  
linéaires

Logiciels : MATLAB,  
Simulink, Stateflow

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/mat1.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/mat2.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/sim.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/state.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/mat1.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/05/mat2.pdf


MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

FUEL CELL System Workshops - #1  
Definition - Principles - Stakes |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #2  
Framing the Project  
(Purpose - Context - Collection) |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #3 
Internal Functional Analysis |  
SHA x SHERPA 

FUEL CELL System Workshops - #4 
Physical Analysis | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #5 
Needs Completion | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #6 
PIVV - QHC | SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #7 
LINKS SE, RBE, MBSE |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #8 
Collaborative Works |  
SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Modeling  
H2 Applicative Modeling |  
SHA x SHERPA

Formations disponibles

Pile à combustible - Fuel cell

S’appuyant sur 30 ans d’expertise en ingénierie et en 
études technologiques, SHERPA Engineering s’est associé 
à la Symbio Hydrogen Academy, acteur de référence dans 
le domaine de l’hydrogène et des technologies Fuel Cell.

Ce partenariat associe l’expertise en ingénierie et études 
techniques de SHERPA Engineering à la spécialisation 
hydrogène de Symbio Hydrogen Academy, afin de  
proposer des formations techniques, rigoureuses et  
directement issues des enjeux et retours d’expérience  
projets de la filière Fuel Cell. 
Cette thématique couvre les principes et enjeux liés  
aux piles à combustible, depuis la définition des besoins  
et l’analyse fonctionnelle jusqu’à la modélisation et  
l’intégration dans un projet. Elle propose une approche 
complète, alliant théorie, méthodologie et travaux  
collaboratifs, pour maîtriser les étapes de conception  
et d’évaluation de ces systèmes énergétiques.

Bénéfices 
• �Comprendre les fondements et les enjeux de la  

technologie pile à combustible.

• �Savoir cadrer un projet et formaliser les besoins grâce  
à l’ingénierie système (MBSE, RBE, LINKS SE).

• �Connaître les méthodes d’analyse fonctionnelle  
et physique pour la conception.

• �Développer des compétences en modélisation  
applicative H2 et en évaluation (PIVV, QHC).

• �Renforcer la capacité à travailler en mode collaboratif  
sur des projets innovants.

INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

En partenariat 
avec



INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

FUEL CELL System Workshops - #1  
Définition - Principles - Stakes | SHA x SHERPA
OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à comprendre ce qu’est un système 
et la notion d’approche systémique, mais aussi à identifier 
les enjeux liés à la définition commune des termes dans un 
projet d’ingénierie.
Vous appréhenderez les 3 points de vue (opérationnel, 
fonctionnel, physique) d’un système, poserez les bases de 
la démarche d’ingénierie système dans le cadre de projets 
complexes et apprendrez à identifier les interactions entre 
les besoins, les exigences et les contraintes.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation est dédiée aux techniciens, ingénieurs, chef 
de projet, chefs de produit intervenant dans le cycle en V du 
produit, ainsi qu’aux ingénieurs système et architectes  
système.

PRÉ REQUIS  
Cette formation ne requiert aucun prérequis fomel.  
Une familiarité avec le vocabulaire technique est un plus.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET ÉVALUATION
Cette formation inclut des ateliers collaboratifs, de brefs 
exposés et du travail sur des cas.
L’évaluation s’effectue tout au long de la session avec une 
restitution collective en fin d’atelier. Vous procéderez à une 
autoévaluation de vos acquis via un tour de table de clôture. 

PROGRAMME
• �Introduction 
• Rappels fondamentaux
• L’ingénierie système (IS)
• Trois points de vue – 5 étapes
• Ateliers pratiques

Code : IS-H (1)

Durée : 4 heures

Lieu : Paris 

# Dates : nous consulter

Type : Inter

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Consulter la présentation détaillée 

←

Formations disponibles  

FUEL CELL System Workshops - #1  
Definition - Principles - Stakes |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #2  
Framing the Project  
(Purpose - Context - Collection) |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #3 
Internal Functional Analysis |  
SHA x SHERPA 

FUEL CELL System Workshops - #4 
Physical Analysis | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #5 
Needs Completion | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #6 
PIVV - QHC | SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #7 
LINKS SE, RBE, MBSE |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #8 
Collaborative Works |  
SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Modeling  
H2 Applicative Modeling |  
SHA x SHERPA

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fuel-cell-system-workshops-1.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

FUEL CELL System Workshops - #2  
Framing the Project (Purpose - Context - Collection) 
OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à définir clairement la finalité d’un 
système ou d’un projet et à identifier le périmètre du  
système dans un environnement complexe.
Elle vous apprendra à comprendre et à modéliser le 
contexte global du projet, ainsi qu’à mettre en œuvre une 
démarche structurée de collecte des besoins auprès des 
parties prenantes et à différencier besoins/capabilités et 
fonctions système.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation est dédiée aux techniciens, ingénieurs, chef 
de projet, chefs de produit intervenant dans le cycle en V du 
produit, ainsi qu’aux ingénieurs système et architectes  
système.

PRÉ REQUIS  
Cette formation nécessite une culture générale scientifique
et une connaissance des enjeux techniques de votre  
système d’intérêt

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET ÉVALUATION
Cette formation propose une alternance d’apports  
théoriques et de mises en situation pratiques, l’utilisation  
de cas concrets issus de l’industrie. Elle s’appuie sur des
méthodes actives : échanges, jeux de rôle, construction 
collective de livrables.
L’évaluation s’effectue tout au long de la session par la mise 
en pratique des concepts abordés et la restitution orale ou 
écrite des travaux de groupe.

PROGRAMME
• Introduction à la notion de “finalité” 
• Positionnement dans le super-système 
• Modélisation du context
• Collecte des besoins
• Synthèse des capabilités et début de l’analyse fonctionnelle
• Travaux pratiques

Code : IS-H (2)

Durée : 4 heures

Lieu : Paris 

# Dates : nous consulter

Type : Inter

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Formations disponibles  

FUEL CELL System Workshops - #1  
Definition - Principles - Stakes |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #2  
Framing the Project  
(Purpose - Context - Collection) |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #3 
Internal Functional Analysis |  
SHA x SHERPA 

FUEL CELL System Workshops - #4 
Physical Analysis | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #5 
Needs Completion | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #6 
PIVV - QHC | SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #7 
LINKS SE, RBE, MBSE |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #8 
Collaborative Works |  
SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Modeling  
H2 Applicative Modeling |  
SHA x SHERPA

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

Consulter la présentation détaillée 

←

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fuel-cell-system-workshops-2.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

FUEL CELL System Workshops - #3  
Internal Functional Analysis | SHA x SHERPA
OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à : 
• �structurer une architecture fonctionnelle interne à partir 

de l’analyse des fonctions systèmes, en décomposant les 
fonctions système en sous-fonctions interconnectées,  
et en représentant les flux internes au sein du système

• identifier les chaînes fonctionnelles,
• �initier la formulation des exigences des sous-systèmes et 

les lier aux exigences systèmes.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation est dédiée aux techniciens, ingénieurs, chef 
de projet, chefs de produit intervenant dans le cycle en V du 
produit, ainsi qu’aux ingénieurs système et architectes  
système.

PRÉ REQUIS  
Cette formation ne requiert aucun prérequis fomel.  
Une familiarité avec le vocabulaire technique est un plus.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET ÉVALUATION
Cette formation comporte une alternance d’apports  
théoriques et d’exercices collaboratifs, avec l’utilisation 
d’outils visuels. Elle propose aussi une simulation de  
processus projet.
L’évaluation s’effectue tout au long de la session avec une 
restitution collective en fin d’atelier. Vous procéderez à une 
autoévaluation de vos acquis via un tour de table de clôture.

PROGRAMME
• Rappel des étapes de l’ingénierie système 
• �Construction de l’architecture fonctionnelle interne à partir  

des fonctions système 
• �Liens entre fonctions système et sous-fonctions logiques,  

rôle des flux internes et liens aux interfaces
• �Travail sur les enchaînements fonctionnels et leur logique,  

analyse de conception/architecture
• Lien vers l’analyse organique et les fonctions physiques 
• Lien à la modélisation multiphysique
• Étude de cas : mise en pratique sur des systèmes réels 

Code : IS-H (3)

Durée : 4 heures

Lieu : Paris 

# Dates : nous consulter

Type : Inter

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Formations disponibles  

FUEL CELL System Workshops - #1  
Definition - Principles - Stakes |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #2  
Framing the Project  
(Purpose - Context - Collection) |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #3 
Internal Functional Analysis |  
SHA x SHERPA 

FUEL CELL System Workshops - #4 
Physical Analysis | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #5 
Needs Completion | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #6 
PIVV - QHC | SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #7 
LINKS SE, RBE, MBSE |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #8 
Collaborative Works |  
SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Modeling  
H2 Applicative Modeling |  
SHA x SHERPA

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

Consulter la présentation détaillée 

←

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fuel-cell-system-workshops-3.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

FUEL CELL System Workshops - #4  
Physical Analysis | SHA x SHERPA
OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à apprendre à : 
• �allouer les fonctions à des composants ou sous-systèmes 

techniques concrets,
• �définir les interfaces physiques, techniques ou mécaniques 

entre sous-systèmes,
• �traduire l’architecture fonctionnelle en une architecture 

physique cohérente et exploitable,
• rechercher et comparer plusieurs solutions techniques,
• intégrer les contraintes projet.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation est dédiée aux techniciens, ingénieurs, chef 
de projet, chefs de produit intervenant dans le cycle en V du 
produit, ainsi qu’aux ingénieurs système et architectes  
système.

PRÉ REQUIS  
Cette formation ne requiert aucun prérequis fomel.  
Une familiarité avec le vocabulaire technique est un plus.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET ÉVALUATION
Cette formation s’appuie sur l’apprentissage par la pratique 
avec la construction collective d’un cas d’architecture  
physique, avec l’utilisation d’outils collaboratifs et visuels.
Elle propose une alternance entre théorie et application 
directe en sous-groupes.
L’évaluation s’effectue tout au long de la session avec une 
restitution collective en fin d’atelier. Vous procéderez à une 
autoévaluation de vos acquis via un tour de table de clôture.

PROGRAMME
• Introduction au passage du fonctionnel vers le physique
• �Élaboration d’un diagramme d’allocation des fonctions  

aux composants
• Définition des limites de responsabilité et des interfaces
• Méthodes de recherche de solutions techniques
• Approche multi-critères 
• Prise en compte des contraintes

Code : IS-H (4)

Durée : 4 heures

Lieu : Paris 

# Dates : nous consulter

Type : Inter

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Formations disponibles  

FUEL CELL System Workshops - #1  
Definition - Principles - Stakes |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #2  
Framing the Project  
(Purpose - Context - Collection) |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #3 
Internal Functional Analysis |  
SHA x SHERPA 

FUEL CELL System Workshops - #4 
Physical Analysis | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #5 
Needs Completion | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #6 
PIVV - QHC | SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #7 
LINKS SE, RBE, MBSE |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #8 
Collaborative Works |  
SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Modeling  
H2 Applicative Modeling |  
SHA x SHERPA

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

Consulter la présentation détaillée 

←

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fuel-cell-system-workshops-4.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

FUEL CELL System Workshops - #5  
Needs Completion | SHA x SHERPA
OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à savoir : 
• �compléter la base de besoins à travers une approche  

globale couvrant toutes les phases du cycle de vie du  produit,
• �identifier les besoins implicites, les contraintes cachées  

et les besoins associés aux systèmes de soutien, 
• �construire des cas d’usage et scénarios opérationnels  

cohérents avec les attentes des parties prenantes,
• �intégrer les notions de FDMS dans la formalisation des besoins.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation est dédiée aux techniciens, ingénieurs, chef 
de projet, chefs de produit intervenant dans le cycle en V du 
produit, ainsi qu’aux ingénieurs système et architectes  
système.

PRÉ REQUIS  
Cette formation ne requiert aucun prérequis fomel.  
Une familiarité avec le vocabulaire technique est un plus.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET ÉVALUATION
Cette formation propose une alternance entre apports 
théoriques et réflexion collaborative, avec l’utilisation de 
diagrammes, modèles de scénarios, tableaux RAMS...
S’appuyant sur une approche progressive, elle inclut un  
travail en sous-groupes avec partage et synthèse  
collective.
L’évaluation s’effectue tout au long de la session avec une 
restitution collective en fin d’atelier. Vous procéderez à une 
autoévaluation de vos acquis via un tour de table de clôture.

PROGRAMME
• Rappel des étapes de construction de la base des besoins 
• �Analyse du cycle de vie complet du système 
• Classification des besoins par phase
• �Définition et modélisation des Use Cases et Scénarios  

dynamiques
• Introduction aux exigences FDMS (RAMS) 
• Étude de cas 

Code : IS-H (5)

Durée : 4 heures

Lieu : Paris 

# Dates : nous consulter

Type : Inter

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Formations disponibles  

FUEL CELL System Workshops - #1  
Definition - Principles - Stakes |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #2  
Framing the Project  
(Purpose - Context - Collection) |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #3 
Internal Functional Analysis |  
SHA x SHERPA 

FUEL CELL System Workshops - #4 
Physical Analysis | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #5 
Needs Completion | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #6 
PIVV - QHC | SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #7 
LINKS SE, RBE, MBSE |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #8 
Collaborative Works |  
SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Modeling  
H2 Applicative Modeling |  
SHA x SHERPA

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

Consulter la présentation détaillée 

←

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fuel-cell-system-workshops-5.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

FUEL CELL System Workshops - #6  
PIVV - QHC | SHA x SHERPA
OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à : 
• �comprendre les différences et articulations entre validation, 

vérification, qualification, homologation et certification,
• identifier les critères de conformité,
• �établir une stratégie IVVQHC adaptée aux besoins d’un projet 

ou d’un produit,
• �mettre en œuvre des plans de tests et des matrices de 

conformité efficaces,
• �relier ces démarches aux exigences et à la traçabilité des 

besoins dans une logique V-cycle.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation est dédiée aux techniciens, ingénieurs, chef 
de projet, chefs de produit intervenant dans le cycle en V du 
produit, ainsi qu’aux ingénieurs système et architectes  
système.

PRÉ REQUIS  
Cette formation ne requiert aucun prérequis fomel.  
Une familiarité avec le vocabulaire technique est un plus.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET ÉVALUATION
Cette formation s’organise autour d’ateliers participatifs et
d’apports théoriques synthétiques, appuyés par des 
exemples concrets du secteur industriel. Elle inclut l’utilisation 
de schémas de cycle en V, matrices de traçabilité, grilles IADT.
L’évaluation s’effectue tout au long de la session avec une 
restitution collective en fin d’atelier. Vous procéderez à une 
autoévaluation de vos acquis via un tour de table de clôture.

PROGRAMME
• Définitions et différences des notions
• �Les 6 questions clés de l’IVVQHC : Quoi ? /  Pourquoi ? / 

Avec quelles normes ? / Comment ? / Par qui ? /  Quand ? 
• �Techniques : analyse IADT, construction de matrices de  

conformité, planification d’actions d’intégration/installation
• �Liens avec la rédaction des exigences : testabilité, critères  

d’acceptation, couverture et traçabilité

Code : IS-H (6)

Durée : 4 heures

Lieu : Paris 

# Dates : nous consulter

Type : Inter

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Formations disponibles  

FUEL CELL System Workshops - #1  
Definition - Principles - Stakes |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #2  
Framing the Project  
(Purpose - Context - Collection) |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #3 
Internal Functional Analysis |  
SHA x SHERPA 

FUEL CELL System Workshops - #4 
Physical Analysis | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #5 
Needs Completion | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #6 
PIVV - QHC | SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #7 
LINKS SE, RBE, MBSE |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #8 
Collaborative Works |  
SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Modeling  
H2 Applicative Modeling |  
SHA x SHERPA

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

Consulter la présentation détaillée 

←

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fuel-cell-system-workshops-6.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

FUEL CELL System Workshops - #7  
LINKS SE, RBE, MBSE | SHA x SHERPA
OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à : 
• �comprendre les liens entre l’ingénierie système classique, la 

rédaction des besoins et exigences et la modélisation système,
• �appliquer une structure documentaire cohérente à chaque 

niveau,
• �relier les exigences aux modèles opérationnels,  

fonctionnels et physiques et les organiser efficacement avec 
des outils de gestion documentaire,

• �rédiger des exigences de qualité selon des modèles  
standardisés et des patterns robustes.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation est dédiée aux techniciens, ingénieurs, chef 
de projet, chefs de produit intervenant dans le cycle en V du 
produit, ainsi qu’aux ingénieurs système et architectes  
système.

PRÉ REQUIS  
Cette formation ne requiert aucun prérequis fomel.  
Une familiarité avec le vocabulaire technique est un plus.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET ÉVALUATION
Basée sur une approche progressive, cette formation  
s’organise autour d’apports théoriques illustrés et d’ateliers 
interactifs en groupe. Elle s’appuie sur des exemples concrets 
tirés de l’industrie (automobile, énergie, ...).
L’évaluation s’effectue tout au long de la session avec une 
restitution collective en fin d’atelier. Vous procéderez à une 
autoévaluation de vos acquis via un tour de table de clôture.

PROGRAMME
• Rappels sur l’approche en 5 étapes
• Les 3C : Correctness, Completeness, Consistency
• Les 3 Structures
• Lien entre exigences et modèles
• Notion de Documentary Breakdown Structure (DBS) 
• �Différence entre les attentes clients, les engagements,  

les attentes vers les fournisseurs
• Règles de rédaction des exigences 
• Exercices

Code : IS-H (7)

Durée : 4 heures

Lieu : Paris 

# Dates : nous consulter

Type : Inter

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Formations disponibles  

FUEL CELL System Workshops - #1  
Definition - Principles - Stakes |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #2  
Framing the Project  
(Purpose - Context - Collection) |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #3 
Internal Functional Analysis |  
SHA x SHERPA 

FUEL CELL System Workshops - #4 
Physical Analysis | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #5 
Needs Completion | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #6 
PIVV - QHC | SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #7 
LINKS SE, RBE, MBSE |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #8 
Collaborative Works |  
SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Modeling  
H2 Applicative Modeling |  
SHA x SHERPA

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

Consulter la présentation détaillée 

←

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fuel-cell-system-workshops-7.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

FUEL CELL System Workshops - #8  
Collaborative Works | SHA x SHERPA
OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à : 
• �faire la différence entre travail collaboratif et travail  

coopératif et comprendre leur rôle dans la réussite des projets,
•� identifier les pratiques à mettre en place pour éviter le  

travail en silos et favoriser la synchronisation des équipes,
• �comprendre le rôle clé de l’architecte système dans  

l’animation de la coopération à chaque phase du cycle projet,
• �intégrer les principes de l’agilité dans la collaboration  

interdisciplinaire,
• �déployer des outils de co-design, de communication  

visuelle et de pilotage collaboratif.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation est dédiée aux techniciens, ingénieurs, chef de 
projet, chefs de produit intervenant dans le cycle en V du produit, 
ainsi qu’aux ingénieurs système et architectes système.

PRÉ REQUIS  
Cette formation ne requiert aucun prérequis fomel.  
Une familiarité avec le vocabulaire technique est un plus.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET ÉVALUATION
Cette formation s’organise autour d’ateliers participatifs et 
interactifs et d’apports théoriques courts, illustrés par des 
cas concrets. Elle propose des travaux en sous-groupes avec 
synthèse collective et mise en situation. Elle inclut l’utilisation 
de schémas visuels et modèles d’architecture fonctionnelle.
L’évaluation s’effectue tout au long de la session avec une 
restitution collective en fin d’atelier. Vous procéderez à une 
autoévaluation de vos acquis via un tour de table de clôture.

PROGRAMME
• Définitions et rappels
• Atelier 1 - Coopération & Travail en Silos 
• Atelier 2 - Rôle de l’Architecte 
• Atelier 3 - Agilité & Outils 

Code : IS-H (8)

Durée : 4 heures

Lieu : Paris 

# Dates : nous consulter

Type : Inter

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Formations disponibles  

FUEL CELL System Workshops - #1  
Definition - Principles - Stakes |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #2  
Framing the Project  
(Purpose - Context - Collection) |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #3 
Internal Functional Analysis |  
SHA x SHERPA 

FUEL CELL System Workshops - #4 
Physical Analysis | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #5 
Needs Completion | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #6 
PIVV - QHC | SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #7 
LINKS SE, RBE, MBSE |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #8 
Collaborative Works |  
SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Modeling  
H2 Applicative Modeling |  
SHA x SHERPA

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

Consulter la présentation détaillée 

←

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fuel-cell-system-workshops-8.pdf


INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

FUEL CELL System Modeling  
H2 Applicative Modeling | SHA x SHERPA
OBJECTIF DE LA FORMATION
Cette formation vise à comprendre les concepts de la  
modélisation 0D et à savoir les appliquer dans le contexte 
du système Fuel cell. Elle permet d’appréhender les niveaux 
de modélisation et d’aborder le développement de contrôle 
commande dans Simulink, en interaction avec un modèle.
A l’issue de cette formation, vous saurez mettre en place 
une approche par modélisation système pour l’étude et 
le développement d’un système Fuel cell ansi qu’analyser 
un système de contrôle commande de Fuel cell à partir du 
modèle du système physique.

PUBLIC CONCERNÉ 
Cette formation s’adresse aux ingénieurs impliqués dans les 
activités de conception et de validation des systèmes Fuel cell 
pour la mobilité et de leur contrôle commande.

PRÉ REQUIS  
Cette formation requiert une connaissance du principe de 
fonctionnement de la pile ainsi que des notions basiques de  
thermodynamique en modélisation et sur logiciel Simulink.

MÉTHODE PÉDAGOGIQUE ET EXEMPLES 
Cette formation comportera systématiquement un volet 
théorique et un volet pratique, uniformément répartis sur la 
durée de la session. Le volet pratique permettra d’illustrer 
les concepts théoriques par des exercices et des exemples 
spécifiques.  

PROGRAMME
Jour 1
• �Introduction sur les évolutions de l’ingénierie système dans le 

domaine automobile
• Concepts et mise en pratique de la modélisation fonctionnelle
• �Cas d’étude : évaluation énergétique de systèmes mobiles Fuel 

cell
Jour 2
Introduction à quelques technologies Fuel cell

- Les différents niveaux de modélisation
- Concepts de la modélisation multi-physique
- Modélisation de composants de la Fuel cell 
- �Modélisation du système physique et du système de 

contrôle-commande 

Code : MH2

Durée : 2 jours

Lieu : Paris

# Dates : nous consulter

Type : Inter, Intra

Prix : consulter  
notre site web

€

S’inscrire

←

Formations disponibles  

FUEL CELL System Workshops - #1  
Definition - Principles - Stakes |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #2  
Framing the Project  
(Purpose - Context - Collection) |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #3 
Internal Functional Analysis |  
SHA x SHERPA 

FUEL CELL System Workshops - #4 
Physical Analysis | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #5 
Needs Completion | SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Workshops - #6 
PIVV - QHC | SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #7 
LINKS SE, RBE, MBSE |  
SHA x SHERPA

FUEL CELL System Workshops - #8 
Collaborative Works |  
SHA x SHERPA  

FUEL CELL System Modeling  
H2 Applicative Modeling |  
SHA x SHERPA

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

Consulter la présentation détaillée 

←

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fuel-cell-system-modeling.pdf


MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

Fondamentaux de l’IA,  
du Deep Learning et de  
la Vision par Ordinateur

Formation disponible

Intelligence artificielle appliquée

Cette thématique explore l’utilisation de  
l’intelligence artificielle dans l’ingénierie, depuis la 
collecte et l’analyse de données jusqu’à l’optimisation  
et l’automatisation de processus. 

Les participants découvriront des cas concrets 
d’application (modélisation, maintenance prédictive, 
conception assistée, optimisation système)  
et apprendront à intégrer l’IA dans leurs projets.

Bénéfices 
• �Comprendre les concepts fondamentaux de l’IA  

et leur application en ingénierie.
• �Exploiter les données pour améliorer la conception, 

la simulation et la prise de décision.
• �Mettre en œuvre des solutions d’IA pour la  

maintenance prédictive et l’optimisation de systèmes.
• �Gagner en productivité et en performance grâce  

à l’automatisation intelligente.
• �Renforcer sa capacité à innover et à s’adapter  

aux évolutions technologiques.
• �Maîtriser le cycle de vie complet d’un projet IA :  

préparation des données, modélisation,  
entraînement, validation et déploiement.

INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

AI

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL



INGÉNIERIE SYSTÈME 
PRAGMATIQUE

Fondamentaux de l’IA, du Deep Learning  
et de la Vision par OrdinateurFormation disponible  

Fondamentaux de l’IA,  
du Deep Learning et de  
la Vision par Ordinateur

INTELLIGENCE 
ARTIFICIELLE

PILE À COMBUSTIBLE  
FUEL CELL

MODÉLISATION MULTIPHYSIQUE  
ET CONTRÔLE-COMMANDE

FORMATION EN COURS D’ÉLABORATION



S’inscrire à l’une de nos formations

←

Siège social : 55, avenue Champs Pierreux - Bâtiment Capitole - 92000 NANTERRE 
Tel: +33 (0)1 47 82 08 23 - contact@sherpa-eng.com - www.sherpa-eng.com

FRANCE - INDIA - MOROCCO - ROMANIA - TUNISIA

Eligible au plan de formation  
de votre entreprise 
Numéro d’agrément :  
11921201492

Vos contacts pour toute question concernant nos formations  

Tél : +33 (0)1 47 82 08 23              formation@sherpa-eng.com

Vos interlocuteurs
Patrick CHEVRIER		        Isabelle DA COSTA
Responsable Formation	       Ingénieure commerciale Formation
 

https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2025/12/fiche-dinscription-rgpd.pdf
https://www.sherpa-eng.com/wp-content/uploads/2024/08/certificat-sherpa-engineering-2024-2027pdf.pdf
mailto:formation%40sherpa-eng.com?subject=

